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Vorwort

Wir alle sind bemiiht, den Qualitétsstandard in unseren Veranstaltungen sténdig zu verbessern. Dazu tragen
sowohl innovative |deen al's auch Riickmeldungen Uber Fehler oder schwer versténdliche Teile bei. Daher sind
ale aufgefordert, Ihren Anteil zum Ganzen zu leisten.

Die vorliegende Praktikumsanleitung ist in wesentlichen Teilen in Inhalt und Layout Uberarbeitet worden.
Dazu haben neben Kollegen auch Studenten beigetragen, deren Ergebnisse Sie nun nutzen kdnnen. Um die
Quialitét weiter zu sichern und den Nutzen zu steigern, bitten wir Sie um folgende Mitarbeit:

e Sollten Sie bel der Vorbereitung I hres 1. Versuches inhaltliche Fehler oder Rechtschreib- und Gram-
matikfehler feststellen, so teilen Sie uns diese bitte mit.

e Soltten Sie nach Abschlul3 des Praktikums Wiinsche oder Anregungen haben, so teilen Sie uns diese
bitte ebenfalls mit.

Steinfurt, 5. Oktober 2000 Peter Richert
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