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Vorwort

Diese Vorlesung „Grundlagen der Elektrotechnik“ im Studiengang Physikalische Technik beruht im wesentli-
chen auf den Büchern [MP92], [CW92] und [FB82].

[MP92] Anfängern, besser Fachfremden ist ein Studium von [MP92] empfohlen, das für
Studenten des Fachbereiches Wirtschaft ausgelegt ist.

[CW92] Bei vorhandenen Grundkenntnissen bietet sich [CW92] an, das über den Stoff
der Vorlesung hinaus die Elektrotechnik theoretisch erläutert.

[FB82] Aus dem Bereich Maschinenbau kommt [FB82], das für den Teil der elektri-
schen Maschinen als Vorlage diente. Es kann aber auch Fachfremden für ein
allgemeines Verständnis empfolen werden.

Steinfurt, den 5. Oktober 2000 P. Richert
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